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Informace obsazené v tomto dokumentu jsou majetkem spolecnosti Universal Robots A/S a bez
predchoziho pisemného souhlasu Universal Robots A/S nesmi byt reprodukovany jako celek ani z&asti.
Zde obsazené informace podléhaji zmé&nam bez upozornéni a nelze je vykladat jako zavazek spolecnosti
Universal Robots A/S. Tento dokument je pravidelné pfezkoumavan a revidovan.

Spole¢nost Universal Robots A/S nezodpovida za chyby a chybgjici informace v tomto dokumentu.
Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S.
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UNIVERSAL ROBOTS 1. Odpovédnost a zamyslené pouziti

1. Odpovednost a zamyslene pouziti

1.1. Omezeni odpovednosti

Popis Zadné informace uvedené v tomto navodu nelze povazovat za zaruku ze strany spoleénosti
UR, Ze pramyslovy robot nezpusobi Graz nebo $kodu, a to ani v pfipadé, ze pramyslovy
robot dodrzuje vSechny bezpecCnostni pokyny pro pouziti.

1.2. Ucel pouziti

Popis
P PRECTETE SI MANUAL
Pouzivani robotu v rozporu se zamyslenym pouzitim m{ize vést ke vzniku

nebezpecnych situaci.

* Prectéte si a dodrzujte doporuceni pro zamyslené pouziti a
specifikace uvedené v uzivatelské pfirucce.

Tento produkt je uréen pouze pro pouziti s fidici jednotkou UR OEM, pro kterou neexistuji
zadné certifikaty. Prohlaseni o zabudovani (DOI) naleznete v uzivatelské prirucce
prislusného modelu robota.

Q VAROVANI
Nepouzivejte tento produkt se standardnimi fidicimi jednotkami UR,
protoze tim zruSite platnost vSech certifikat.

Roboti Universal Robots jsou uréeni pro pramyslové pouziti, k manipulaci s
nastroji/lkoncovymi efektory a pfipravky nebo ke zpracovani ¢i pfenosu dil nebo vyrobkd.
Podrobnosti o podminkach, za kterych by mél robot pracovat, naleznete ve specifikacich
produktu.

VSechny roboty Universal Robots jsou vybaveny bezpecnostnimi funkcemi, které jsou
primarné urceny ke kolaborativnim aplikacim, ve kterych robot pracuje ve spolupraci s
Clovékem. Nastaveni bezpecnostnich funkci musi byt nastavena na vhodné hodnoty podle
posouzeni rizik aplikace robota.

Protoze je tento vyrobek ur€en pro pouziti s fidici jednotkou UR OEM, nejsou k dispozici
zadné certifikace. Pro moznost vyuziti bezpecnostnich funkci UR je vyzadovana shoda
aplikace s pozadavky EMC. Dodrzovani EMC je zékladem efektivity bezpe&nostnich funkci
UR.

Kolaborativni aplikace jsou urc¢eny pouze pro aplikace, které nejsou nebezpecné, pokud je
cela aplikace, v¢etné nastroje / koncového efektoru, obrobku, prekazek a dalSich stroju,
nizkorizikova podle posouzeni rizik konkrétni aplikace.

Base-Mounted Range Extender,
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1. Odpovédnost a zamyslené pouziti UNIVERSAL ROBOTS

A

VAROVANI

Pouzivani robot UR nebo vyrobk( UR mimo uréené pouziti mGze mit za
nasledek uraz, smrt a/nebo majetkovou Ujmu. Nepouzivejte robot UR ani vyrobky
UR k zadnému z nize uvedenych nezamysSlenych pouziti a aplikaci:

* Lékarské pouziti, tj. pouziti v souvislosti s nemoci, Urazem nebo
postizenim ¢lovéka, véetné nasledujicich ucell:
* Rehabilitace
* Posouzeni
* Kompenzace nebo zmirnéni
* Diagnostika
* Lécba
* Chirurgie
* Zdravotni péce
* Protézy a dalsi pomucky pro télesné postizené osoby
* Jakékoli pouziti v blizkosti pacientt
* Manipulace, zvedani nebo preprava osob

* Jakékoli pouziti vyZadujici dodrzovani specifickych hygienickych a/nebo
sanita¢nich norem, jako je blizkost nebo pfimy kontakt s potravinami,
népoji, farmaceutickymi a/nebo kosmetickymi vyrobky.

* UR kloubni mazivo muize byt uvolnéno do vzduchu (ve formé pary)
nebo odkapavat.

* Jakékoli pouziti nebo aplikace odchylujici se od zamySleného pouziti,
specifikaci a certifikaci robotd UR nebo produktd UR.

* Nespravné pouziti je zakdzano, protoze dliisledkem muze byt smrt, Graz
osob a/nebo majetkova Ujma

SPOLECNOST UNIVERSAL ROBOTS SE ZRIiKA JAKEKOLI VYSLOVNE
NEBO IMPLIKOVANE ZARUKY, NAPR. VHODNOSTI PRO KONKRETNI UCEL.

VAROVANI

Robota nijak neupravujte. Koncové krytky e-Series neupravujte ani nemeénte.
Jakdakoliv Uprava mize mit za nasledek nepredvidatelna rizika. VeSkeré
autorizované demontaze a zpétné montaze se provadeéji v servisnim
stfedisku UR nebo je mohou provadét kvalifikované osoby podle nejnovéjsi
verze pfisludnych servisnich navodu.

VAROVANI

Nezohlednéni zvySenych rizik vyplyvajicich z dosahu, ndkladu, pracovnich
toc¢ivych momentl a rychlosti spojenych s pouzitim robotu maze mit za nasledek
uraz nebo smrt.

* Posouzenirizik vasi aplikace musi zahrnovat rizika spojena s dosahem,
pohybem, nakladem a rychlosti robotu, koncového efektoru a obrobku.

Uzivatelska pfirucka
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2. Vas produkt UNIVERSAL ROBOTS

2. Vas produkt

Produkt 40m prodluzovac dosahu namontovany na zakladné je pfisluSenstvi, které se pouziva k
prodlouzeni délky kabelu mezi robotem a fidici jednotkou. Obsahuje 40metrovy kabel
(napajeni a komunikace) a aktivni opakovace signalu - jeden na konci robota a druhy na
konci regulatoru - pro spolehlivy vykon na dlouhé vzdalenosti. Je ur€en pro fidici jednotky
OEM ve svarovacich aplikacich, kde je vyzadovano delsi oddéleni mezi robotem a Fidici
jednotkou.

40m prodluzova¢ dosahu namontovany na zakladné je kompatibilni s UR3e, UR5e a UR7e.

Prodluzovac dosahu namontovany na zakladné se sklada z nasledujicich komponent:
1. Kabel prodluzovace dosahu, 40 metra.

2. Box prodluzovace dosahu zakladny robota (s montaznimi otvory a konektorem pro
rameno robota).

3. Box prodluzovace dosahu ovladaci jednotky (bez montaznich otvoru a s pfirubovym
kabelem pro pfipojeni Ovladaci jednotka).

4. Sada Sroubu pro montaz UR3e. Specifikace a to¢ivy moment naleznete v ¢asti
Montaz.

5. Sada Sroubt pro montaz UR5e a UR7e. Specifikace a to¢ivy moment naleznete v
Casti Montaz.
6. Uzivatelska pfirucka

Tato pfiru¢ka popisuje vSechny soucasti. Tuto pfirucku je tfeba pouzit i v pfipadé, ze jste
néjaky dil zakoupili jako samostatnou soucast.

Base-Mounted Range Extender,
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3. Technické specifikace

3. Technické specifikace

Hmotnost 40metrového kabelu

14,7 kg.

Spotteba (pramérna)

Viz konkrétni robot Uzivatelska pfirucka.

Maximalni primérna spotfeba energie

Viz konkrétni robot Uzivatelska pfirucka.

Jmenovity zkratovy proud (SCCR)

Viz konkrétni robot Uzivatelska pfirucka.

Materialy

Hlinik

Rozmezi okolni teploty

0-50°C
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4. Rozméry boxu prodluzovace dosahu
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4. Rozmery boxu prodluzovace dosahu

Rozméry boxu VSechny miry jsou uvedeny vmm.
prodluzovace

dosahu
zakladny robota

Pohled 1:

170
m‘
u

Pohled 2:

204,7 32,4

34,7 ,

Shora dolu:

150

I
B
| .

Uzivatelska pfirucka 15
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4. Rozméry boxu prodluzovace dosahu

Rozméry boxu  V3echny miry jsou uvedeny vmm.
prodluzovace

dosahu ovladaci

jednotky

Pohled 1:

170

Pohled 2:

400

Shora dol:

Base-Mounted Range Extender,
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0. Bezpecnost

Varovani
POZNAMKA
40m prodluzovac dosahu namontovany na zakladné Ize pouzit pouze s

rameny robotl UR3e, UR5e a UR7e.

POZNAMKA

40m prodluzova¢ dosahu namontovany na zakladné Ize pouzit pouze s
OEM Ovladaci jednotka.

POZNAMKA
Systém je kompatibilni pouze s OEM CB 5.5 nebo nové;jsi.

VAROVANI

Neprodluzujte 40metrovy kabel jinymi variantami kabelU.

VAROVANI

Pfed odpojenim kabelu musite rameno robota vypnout.

il JUCHNS

Dokoncéené
nastaveni

Base-Mounted Range Extender,
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o. Typy bezpecnostniho hlaseni

Popis Bezpecénostni hladeni maiji zdliraznit dllezité informace. Pfrectéte si vdechny zpravy,
pomzete tim zajistit bezpe€nost a zabranite Urazu personalu a poSkozeni produktu. Typy
bezpecnostnich hldSeni jsou definovany nize.

VAROVANI

Oznacuje nebezpecénou situaci, ktera maze mit za nasledek smrt nebo
vazny uraz, pokud se ji nepredejde.

VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD

Oznacduje nebezpecény problém elektrické povahy, ktery miize mit za
nasledek smrt nebo vazny uraz, pokud se mu nepredejde.

VAROVANI: HORKY POVRCH

Oznacuje nebezpecné horky povrch, kde maze dojit ke zranéni v disledku
kontaktu i v bezkontaktni blizkosti.

UPOZORNENI

Oznacuje nebezpecnou situaci, ktera maze vést k razu, pokud se ji
nepredejde.

> B B P

UZEMNENI

Oznacuje uzemnéni.

|||—

OCHRANNE UZEMNENI

Oznacuje ochranné uzemnéni.

POZNAMKA

Oznacuje riziko poSkozeni zafizeni anebo informace, které je tfeba
zaznamenat.

PRECTETE S| MANUAL

Oznacuje podrobnéjsi informace, které by mély byt nastudovany v pfirucce.

S = ©®

Base-Mounted Range Extender,
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7. VSeobecna upozornéni a varovani UNIVERSAL ROBOTS

/. \/Seobecna upozorneni a varovani

Popis Nasledujici varovna hlaseni se mohou opakovat, vysvétlovat nebo upresnovat v
nasledujicich ¢astech.

é VAROVANI(
Nedodrzeni nize uvedenych obecnych bezpecnostnich zasad mize mit za
nasledek Uraz nebo smrt.

Zkontrolujte, zda jsou rameno a nastroj/koncovy efektor robota spravné
a bezpecné prisroubovany.

Oveérte, zda ma roboticka aplikace dostatek mista pro volny provoz.

Ovéfte, zda je personal chranén po celou dobu Zivotniho cyklu robotické
aplikace, v€etné prepravy, instalace, uvedeni do provozu,
programovani/vyuky, provozu a pouzivani, demontaze a likvidace.

Oveétfte, zda jsou bezpecnostni parametry konfigurace robotu nastaveny
s ohledem na ochranu personalu, v€etné lidi, ktefi se mohou nachazet v
dosahu robotické aplikace.

Pokud je robot poSkozeny, nepouzivejte ho.

P¥i praci s robotem nenoste volné obleceni ani Sperky. Dlouhé vlasy si
svazte dozadu.

Nepokladejte prsty za vnitini kryt ovladaci jednotky.

Informujte uzivatele o vSech nebezpecnych situacich a poskytované
ochrané, vysvétlete pfipadna omezeni ochrany a zbytkova rizika.

Zajistéte, aby byli uzivatelé robota informovani o umisténi tlaCitek
nouzového zastaveni a také pouceni, jak aktivovat nouzové zastaveni v
pripadé nouze nebo abnormalnich situaci.

Upozornéte osoby, aby se drzely mimo dosah robotu, a to i v pfipadé, ze
se roboticka aplikace chysta ke spusténi.

Dbejte na orientaci robotu, abyste pochopili smér pohybu pfi pouzivani
prenosného ovladaciho terminalu.

Dodrzujte pozadavky ISO 10218-2.

Zajistéte soulad s pozadavky EMC, jak je pozadovano v normeé ISO
13849.

é VAROVANI
Manipulace s nastroji/lkoncovymi efektory, které maji ostré hrany a/nebo mista s
potencialem skfipnuti, mdze vést k Grazu.

* Zbavte nastroje/koncoveé efektory ostrych hran nebo odstrarite riziko

skfipnuti.

* Mohou byt vyzadovany ochranné rukavice a/nebo ochranné bryle.

Uzivatelska pfirucka
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UNIVERSAL ROBOTS 7. VSeobecna upozornéni a varovani

ﬁ VAROVANI: HORKY POVRCH

Dlouhodoby kontakt s teplem generovanym robotickym ramenem a ovladacim
jednotkou béhem provozu miize vést k obtizim, které mohou vyustit ve zranéni.

* S robotem pfi provozu nebo bezprostfedné po ukon&eni provozu
nemanipulujte ani se jej nedotykejte.

* Nez zacCnete s robotem manipulovat nebo se ho dotknete, zkontrolujte
teplotu na prehledové obrazovce.

* Nechte robota vychladnout tim, Ze jej vypnete a jednu hodinu pockate.

é UPOZORNENI
Neprovedeni posouzeni rizik pred integraci a provozem muze vést ke zvySeni
rizika drazu.

* Pred zahajenim provozu provedte posouzeni rizik a snizte rizika.

* Pokud to bude stanoveno na zakladé posouzeni rizik, nevstupujte béhem
provozu do okruhu pohybu robota ani se nedotykejte robotické aplikace.
Nainstalujte ochranné prvky.

* Prectéte si informace o posouzeni rizik.

A UPOZORNENI
Pouziti robotu s neodzkouSenym externim strojnim zafizenim nebo v
neodzkousené aplikaci mize zvySovat riziko Urazu osob.
* Otestujte vSechny funkce a program robota zvlast.

* Prectéte siinformace o uvedeni do provozu.

POZNAMKA
Velmi silna magneticka pole jej mohou poskodit.

* Robot nevystavuijte stalym magnetickym polim.

PRECTETE SI MANUAL
Zkontrolujte, zda jsou vSechna mechanicka a elektricka zafizeni instalovana

v souladu s pfislusnymi specifikacemi a upozornénimi.

Base-Mounted Range Extender,
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3. Integrace a odpovednost

Popis Informace v tomto navodu se nezabyvaji navrhem, instalaci, integraci ani provozem
robotické aplikace ani riznymi periferiemi, které se mohou promitat do bezpecnosti
robotické aplikace. Roboticka aplikace musi byt navrzena a instalovana v souladu s
bezpecnostnimi pozadavky stanovenymi v pfislusnych normach a predpisech zemé, kde je
robot nainstalovan.

Zato, ze budou dodrzovany platné predpisy v dané zemi a ze budou odpovidajicim
zplsobem omezena veskera rizika v robotické aplikaci, nesou odpovédnost osoby zajistujici
integraci robotu UR. Patfi sem napfiklad (vyCet neni vyCerpavajici):

Zajisténi souladu s EMC
Provedeni posouzeni rizik pro cely roboticky systém

Propojeni s jinymi stroji a dal$i zabezpeceni (pokud je to dulezité z hlediska
posouzeni rizik)

Nastaveni spravnych bezpecnostnich nastaveni v softwaru
Dohled na tim, aby nedoSlo k upravé bezpecnostnich opatfeni
Oveéreni navrhu, instalace a integrace robotické aplikace
Specifikovat navod k obsluze

Oznacit instalaci robota relevantnimi znackami a umistit kontaktni idaje na osobu
provadejici instalaci

Uchovavani veSkeré dokumentace; v€etné posouzeni rizik aplikace, tohoto navodu a
dalSi pfislusné dokumentace

Uzivatelska pfirucka
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9. Montaz

Popis PFi montazi 40metrového prodluzovace dosahu namontovaného na zakladné ovladaci
jednotky OEM a ramene robota postupujte podle nasledujicich pokynu.

VAROVANI

NEPOUZIVEJTE 40metrovy kabel se standardnimi fidicimi jednotkami UR,
protoze jeho pouziti rusi certifikace.

VAROVANI
Neprodluzujte 40metrovy kabel jinymi variantami kabel(.

POZNAMKA

Pfed montazi kabel rozvirite.
Na jednom konci kabelu je §titek. Tento konec patfi do boxu prodluzovace
dosahu ovladaci jednotky.

VAROVANI

Pokud pfipravujete feSeni pro svafovani, musi byt spodni ¢ast boxu
prodluZzovace dosahu zakladny robota izolovana od svafovacich prouda.

P @ b P

Zabezpeceni Spravné hodnoty to¢ivého momentu pro upevnéni ramene robota k boxu prodluzovace
ramene dosahu zakladny robota naleznete u konkrétniho robota Uzivatelska pfirucka.
Pro montaz robota pouzijte dostupné Srouby:

*+ UR3e: &tyfi $rouby M6 x 30 mm s pevnosti 8,8 Srouby M6 utdhnéte momentem
9 Nm.

*+ URBSe: &tyfi rouby M8 x 30 mm s pevnosti 8,8. Srouby M8 utdhnéte momentem
20 Nm.

* URT7e: &tyfi $rouby M8 x 30 mm s pevnosti 8,8. Srouby M8 utdhnéte momentem
20 Nm.

* Pro spravné utazeni pouzijte momentovy kli¢, ktery splnuje vySe uvedené
hodnoty.

Base-Mounted Range Extender,
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Parovani 1. P¥ipojte box prodluzovace dosahu ovladaci jednotky pfimo k ovladaci jednotce
40metrového OEM.

kabelu s OEM a. Ujistéte se, Ze jste otodili a zajistili pfirubu kabelu na boxu prodluZovace
control box dosahu ovladaci jednotky s konektorem na ovladaci jednotce OEM.

> 18860000000, |
7 l@enanﬁggggg

2. Propojte kabel boxu prodluzovace dosahu ovladaci jednotky.

a. Najednom konci kabelu je Stitek. Tento konec patfi do boxu prodluZzovace
dosahu ovladaci jednotky do ovladaci jednotky OEM.

Base-Mounted Range Extender,
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UNIVERSAL ROBOTS 9. Montaz
Parovani 1. Zajistéte rameno robota na boxu prodluzovace dosahu zakladny robota.
40metroveho a. Pomoci $roubli z krabice pfipevnéte rameno robota k boxu prodluZovace
kabelu s dosahu zakladny robota.

ramenem

* UR3e: ¢étyfi Srouby M6 x 30 mm s pevnosti 8,8. Srouby M6 utahnéte
robota momentem 9 Nm.

+ URBe: &tyfi Srouby M8 x 30 mm s pevnosti 8,8. Srouby M8 utahnéte
momentem 20 Nm.

*+ UR7e: étyfi Srouby M8 x 30 mm s pevnosti 8,8. Srouby M8 utahnéte
momentem 20 Nm.

2. Pripojte kabel pfiruby robota k boxu prodluzovace dosahu zakladny robota.

3. Pripojte 40metrovy kabel do boxu prodluzovace dosahu zakladny robota.

Base-Mounted Range Extender,
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9. Montaz
Akce po Po dokonceni montaze je tfeba provést nékolik dalSich tkond, nez budete moci sestavu
montazi robota provozovat.
Projdéte si nasleduijici Casti uzivatelské pfirucky robota:
* Prvni spusténi
* Prvni pouziti
* Nouzové udalosti
* Preprava
.. R Base-Mounted Range Extender,
Uzivatelska pfirucka 25 9
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10. Odstranovani prob

emu

Popis PFi pridani 40metrového kabelu k instalaci robota existuje fada riznych moznosti feSeni
problému.

Dalsi informace o feSeni problému naleznete v pfiru¢ce robota UzZivatelska pfirucka.

C347A5

Zadny dalsi
konec
prodluzovaciho
kabelu

C262A17
Komunikace
kloubu selhala

C746A0 ->
C746A3
Monitorovani
teploty

C746A7
Kabel nebyl
rozpoznan

Pokud dojde k této chybé&, robot nemize pomoci kabelu nebo box(i prodluzovace zjistit
kompletni instalaci.

Tato chyba je pravdépodobné zplsobena chybou na napajecim nebo komunikaé¢nim
kabelu mezi obéma boxy prodluzovace.

Zkontrolujte, zda neni kabel poSkozen nebo zda nejsou uvolnéné konektory.

Chyba se vyvola, kdyz s uzly v rameni neprobiha zadna komunikace.

Chyba se vyvola, pokud neni pfipojen kabel robota.

Zkontrolujte rizna mista, kde je kabelové pfipojeni. Ovéfte, zda jsou véechny konektory
spravneé pripojeny a zajistény.

Provedte kompletni restart.

Pokud se restart nepodari, obratte se na mistniho poskytovatele sluzeb Universal Robots
a pozadejte o pomoc.

Existuji ¢tyfi rizné chyby souvisejici s monitorovanim teploty.
Zkontrolujte, zda nejsou boxy prodluzovace dosahu pfrilis studené nebo pfilis teplé.
Boxy prodluzovace pfesurite tak, aby byly v mezich teploty okoli.

Kabel neni rozpoznan.

Zkontrolujte pfipojeni mezi boxy prodluzovace.

Pokud chyba pretrvava, obratte se na mistniho poskytovatele sluzeb Universal Robots a
pozadejte o pomoc.

Base-Mounted Range Extender,
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11. Posouzenirizik

Popis

Provedeni posouzeni rizik je pro danou aplikaci povinné. Za posouzeni rizik aplikace
odpovida integrator. Integratorem mUize byt i uzivatel.

Robot je neuplné strojni zafizeni, a proto bezpecnost aplikace robotu zavisi na
nastroji/lkoncovém efektoru, pfekazkach a dalSich strojnich zafizenich. Strana provadéjici
integraci musi pfi posuzovani rizik vychazet z norem ISO 12100 a ISO 10218-2. Dalsi
pokyny pro kolaborativni aplikace miize poskytnout technicka specifikace ISO/TS 15066. V
posouzeni rizik se musi zvazit veSkeré ukony po celou dobu zivotnosti robotu, mimo jiné
v€etné nasleduijicich:

* Vyuka robotu pfi nastavovani a vyvoiji robotické aplikace

* Res&eni pfipadnych probléma a Gdrzba

* Bézny provoz robotické aplikace

Posouzeni rizik je nutno provést pred prvnim spusténim robotické aplikace. Posouzeni rizik
je iterativni proces. Po fyzické instalaci robotu ovérte pfipojeni a nasledné dokoncete
integraci. Soucasti posouzeni rizik je nastaveni bezpecnostni konfigurace a dale potfeby
dodatecnych nouzovych zastaveni a/nebo jinych ochrannych opatteni, které jsou pro
konkrétni robotickou aplikaci vyzadovany.

Uzivatelska pfirucka 27

Base-Mounted Range Extender,
40m

Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S. VVSechna prava vyhrazena.



Copyright © 2009-2025 by Universal Robots A/S. VSechna prava vyhrazena.

R
UNIVERSAL ROBOTS 11. Posouzeni rizik

Bezpecnostni Ur&eni spravného nastaveni bezpecnostni konfigurace je mimofadné dulezitou soucasti
konfigurace vyvoje robotickych aplikaci. Je tfeba zabranit neopravnénému pfistupu k bezpecnostni
konfiguraci zapnutim a nastavenim bezpecnostniho hesla.

ﬁ VAROVANI
Nenastaveni zaheslovani mGze mit za nasledek Graz nebo smrt v
dasledku umysinych ¢i neimyslnych zmén v konfiguraci.

* Vzdy nastavte bezpecnostni heslo.

* Program pro spravu hesel si nastavte tak, aby k nému mély
pristup pouze osoby, které jsou schopny vyhodnotit dopad
zmén.

Nékteré bezpecnostni funkce jsou zamérné navrzeny pro aplikace vyzadujici sou€innost
robotu. Daji se nakonfigurovat pfes nastaveni bezpecnostni konfigurace. Slouzi k FeSeni
rizik identifikovanych v posouzeni rizik aplikace.

Nize uvedena omezeni robotu mohou mit vliv na pfenos energie robotickym ramenem,
koncovym efektorem a obrobkem na ¢lovéka.
* Omezovani sily a vykonu: Vyuziva se ke snizeni upinaci sily a tlakd, jimiz plsobi
robot ve smeéru pohybu v pfipadé kolize mezi robotem a obsluhou.

* Omezeni hybnosti: Vyuziva se ke snizeni vysoké prechodné energie a razovych
sil v pfipadé kolize mezi robotem a obsluhou snizenim rychlosti robota.

* Omezeni rychlosti: Slouzi k zajisténi nizSi rychlosti, nez je nakonfigurovany limit.

Nasledujici nastaveni orientace slouzi k zamezeni pohybu a omezeni expozice osob
ostrym hranam a vyénélkdm.

* Omezeni polohy kloubu, lokte a nastroje/koncového efektoru: Slouzi k
omezeni rizik spojenych s urcitymi ¢astmi téla: Zamezte pohybu smérem k hlavé
a krku.

* Omezeni orientace nastroje/koncového efektoru: Slouzi k omezeni rizik
spojenych s urCitymi oblastmi a prvky nastroje/koncového efektoru a obrobku:
Zamezte tomu, aby ostré hrany sméfovaly na operatora, tim, Ze je otocite dovnitf
smérem k robotu.

Base-Mounted Range Extender,
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Rizika spojena Nékteré bezpecnostni funkce jsou zamérné navrzeny pro véechny robotické aplikace.

se Daji se nakonfigurovat pfes nastaveni bezpecnostni konfigurace. Pouzivaji se k feSeni
zastavovacim rizik spojenych se zastavovacim vykonem dané robotické aplikace.
vykonem

Nasledujici mezni brzdna doba a brzdna draha zarucuji, ze k zastaveni dojde pred
dosazenim nakonfigurovanych limitd. Obé nastaveni automaticky ovliviuji rychlost
robotu, aby nedoslo k prekroceni limitu.

* Mezni brzdna doba: Slouzi k omezeni brzdné doby robotu.

* Mezni brzdna drdha: Slouzi k omezeni brzdné drahy robotu.

Pokud se pouzije néktera z vySe uvedenych moznosti, neni nutné provadét pravidelné

rucni testovani zastavovaciho vykonu. V§e monitoruje priibézné bezpeénostni ovladani
robotu.

Pokud je robot nainstalovan v robotické aplikaci, kde nelze rozumné eliminovat nebezpeci nebo
dostateCné omezit rizika prostfednictvim vestavénych bezpecnostnich funkci (napf. pfi pouziti
nebezpecného nastroje / koncového efektoru nebo nebezpeného procesu), je nutné zajistit
ochranu.

é VAROVANI
Neprovedeni posouzeni rizik aplikace mize vést ke zvySeni rizikovosti.
* Posouzeni rizik aplikace provadéjte vzdy z hlediska pfedvidatelnych rizik
a rozumné predvidatelného zneuziti.

U kolaborativnich aplikaci zahrnuje posouzeni rizik pfedvidatelna rizika
zpUsobena kolizemi a rozumné predvidatelnym zneuzitim.

Posouzeni rizik se zaméfuje na:
¢ Zavaznost Ujmy
* Pravdépodobnost vyskytu

* Moznost vyhnout se nebezpec¢né situaci

Base-Mounted Range Extender,
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Potencialni Spole¢nost Universal Robots identifikuje nize uvedena potencialni vyznamna rizika, ktera
nebezpedi musi integrator zvazit. DalSi vyznamna rizka mohou vyplyvat z pfislusné robotické
aplikace.

* Probodnuti pokozky ostrymi okraji a ostrymi hroty nastroje/koncového efektoru i
konektoru nastroje/koncového efektoru.

* Penetrace kiize ostrymi hranami a ostrymi hroty na okolnich pfekazkach.
* Pohmozdéniny zplsobené kontaktem.
* Podvrtnuti nebo zlomenina kosti v disledku narazu.

* Nasledky zpGsobené uvolnénim upevnovacich Sroubt ramene robota nebo
nastroje/koncového efektoru.

* Predméty vypadavaijici z nastroje / koncového efektoru nebo z néj odlétavaijici,
napf. v disledku $patného uchopeni nebo vypadku proudu.

* Nespravné pochopeni toho, co presné se ovlada tlaCitky nouzového zastaveni.
* Nespravné nastaveni parametri bezpe¢nostni konfigurace.

* Nespravné nastaveni v disledku neopravnénych zmén parametr(i bezpecnostni
konfigurace.

Base-Mounted Range Extender,
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12. Udrzba a opravy

Popis VesSkeré prace udrzby, inspekce a kalibrace musi byt provadény v souladu se véemi
bezpecnostnimi pokyny v této pfiruc¢ce, podle UR Service Manual a v souladu s mistnimi
pozadavky.

Opravy by méla provadét pouze spole¢nost Universal Robots. Opravy mohou provadét
vySkolené osoby urcené klientem (musi se vSak Fidit uvedenou servisni pfiruckou).

Bezpeénost pfi  Ucelem Udrzby a oprav je zajistit, aby systém fungoval podle o&ekavani.
udrzbé P¥i praci na robotu nebo ovladaci jednotce je nutné dodrzovat nize uvedené postupy a
upozornéni.

é VAROVANI
Nedodrzeni nékterého z nize uvedenych bezpecnostnich postupl mize
mit za nasledek zranéni.

* Odpojte hlavni napajeci kabel ze spodni ¢asti ovladaci jednotky,
¢imz bude jednotka zcela odpojena od napajeni. Vypnéte
jakykoliv zdroj energie pfipojeny k ramenu robota nebo ovladaci
jednotce. Pfijméte nezbytna opatfeni, ktera zajisti, ze nikdo
béhem opravy neuvede systém pod napéti.

* Pred opétovhym uvedenim systému pod napéti zkontrolujte
uzemnéni.

* Pfi demontazi ramene robota nebo ovladaci jednotky dodrzujte
predpisy ESD.

* Dbeijte na to, aby se do ramene robota nebo ovladaci skfinky
nedostala voda nebo prach.

Q VAROVANI: ELEKTRICKY PROUD

P¥ilis rychla demontaz napajeciho zdroje ovladaci jednotky po vypnuti s
sebou nese nebezpedi Urazu elektrickym proudem.

* Vyhnéte se demontazi napajeciho zdroje uvnitf ovladaci jednotky,
protoze v téchto napajecich zdrojich miize byt i nékolik hodin po
vypnuti ovladaci jednotky pfitomno vysoké napéti (az 600 V).

Po vyfeSeni problémdu, udrzbé a opravach se ujistéte, Zze jsou spInény bezpeénostni
pozadavky. Dodrzujte vnitrostatni nebo regionalni prfedpisy o bezpecnosti prace. Je tfeba
zkontrolovat a ovéfit spravné fungovani vSech nastaveni bezpecnostnich funkci.

Base-Mounted Range Extender,
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13. Likvidace a zivotni prostredi

Popis Roboty Universal Robots musi byt likvidovany v souladu s platnymi vnitrostatnimi zakony,
predpisy a normami. Jedna se o odpovédnost majitele robotu.

Roboty UR jsou vyrabény v souladu s omezenim pouzivani nebezpecnych latek za ucelem
ochrany zivotniho prostfedi, jak je definovano v evropské smérnici RoHS 2011/65/EU. Pokud
jsou roboty (robotické rameno, ovladaci jednotka, pfenosny ovladaci terminal) vraceni
spolec¢nosti Universal Robots Dansko, likvidaci zajisti spole¢nost Universal Robots A/S.

Poplatek za likvidaci robott UR prodanych na danském trhu plati spole¢nost Universal
Robots A/S organizaci DPA-system predem. Dovozci ze zemi uvedenych v Evropské
smeérnici 2012/19/EU o odpadnich elektrickych a elektronickych zafizenich (WEEE) jsou
povinni k zapisu do pfisluSného vnitrostatniho registru WEEE ve své zemi. Poplatek je
obvykle nizsi nez 1EUR/robot.

Seznam narodnich registrd najdete tady: https://www.ewrn.org/national-registers.
Vyhledejte si Global Compliance tady: https://www.universal-robots.com/download.

Base-Mounted Range Extender,
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14. Prohlaseni a certifikaty (original EN)

EU Declaration of Incorporation (DOI) (in accordance with 2006/42/EC Annex |l B) Preklad plivodniho

navodu

Universal Robots A/S

Manufacturer: Energivej 51,

DK-5260 Odense S Denmark

Person in the Community David Brandt, Technology Officer, R&D

Authorized to Compile the Universal Robots A/S,

Technical File: Energivej 51, DK-5260 Odense S

Description and Identification of the Partly-Completed Machine(s):

Industrial robot multi-purpose, multi-axis manipulator with an OEM control
box & with or without teach pendant (with or without 3PE). Function is
determined by the completed machine (robot application or cell with end-
effector, intended use and application program).

Product and Function: Below cited documents and this declaration include:

Effective October 2020: Teach Pendants with 3-Position Enabling (3PE TP)
& standard Teach Pendants.

Effective May 2021: UR10e specification improvement to 12.5kg maximum
payload.

e-Series robots with either AC or DC OEM controllers:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e

Model OEMAC
and UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e
Serial Number OEMDC

Starting XY20215000000 and higher

Factory Variantyear o_ggries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7e, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e
(12kg payload), 6 = UR16e gequential numbering, restarting at 0 each year

Universal Robots e-Series OEM robots (UR3e, UR5e, UR10e and UR16e)
shall only be put into service upon being integrated into a final complete
machine (robot application or robot cell), which conforms with the provisions
of the Machinery Directive and other applicable Directives.

Incorporation:

It is declared that the above products fulfil, for what is supplied, the following directives as detailed below: When this partly
completed machine is integrated and becomes a complete machine, the integrator is responsible for the completed machine
fulfilling all applicable Directives, applying the CE mark and providing the Declaration of Conformity (DOC).

The following essential requirements have been fulfilled: 1.1.2, 1.1.3, 1.1.5,
1.24.3,1.25,1.2.6,1.3.2,1.34,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,
1.7.4,4.1.2.3,4.1.3, Annex VI. It is declared that the relevant technical
documentation has been compiled in accordance with Part B of Annex VIl of
the Machinery Directive.

Reference the LVD and the harmonized standards used below.

Reference to the harmonized standards used, as referred to in Article 7(2) of the MD & LV Directives and
Article 6 of the EMC Directive:

(1) EN ISO 13732-1:2008 as applicable, (I)(Il) EN 60204-1:2018 as applicable, (1l) EN 60664-1:2007, (I1) EN 61140:2002/A1:2006
Reference to other technical standards and technical specifications used:

(1) 1ISO 9409-1:2004, (11) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]
The manufacturer, or his authorised representative, shall transmit relevant information about the partly completed machinery in

I. Machinery Directive
Il. Low-voltage Directive
2014/35/EU

response to a reasoned request by the national authorities. Approval of full quality assurance system by the notified body Bureau
Veritas: ISO 9001 certificate #DK015892 and ISO 45001 certificate #DK015891.
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15. Pron

Preklad plivodniho navodu

aseni a certifikaty

EU prohlaseni o zabudovani (DOI) (v souladu s pfilohou Il B smérnice 2006/42/ES) Preklad plivodniho

navodu

Vyrobce:

Universal Robots A/S
Energivej 51,
DK-5260 Odense S Dansko

Osoba opravnéna v ramci
komunity k sestaveni
technického souboru:

David Brandt, technologicky referent, vyzkum a vyvoj
Universal Robots A/S,
Energivej 51, DK-5260 Odense S

Popis a znaceni ¢aste¢né zkompletovanych stroju:

Vyrobek a funkce:

Priimyslové roboty (viceucelovy viceosy manipulator) s OEM ovladaci
jednotkou a s pfenosnym ovladacim terminalem (s 3PE nebo bez). Funkce je
ur¢ena uplnym strojnim zafizenim (robotickou aplikaci nebo bunkou

s koncovymi efektory, zamyslenym pouzitim a aplikacnim programem).

Nize uvedené dokumenty a toto prohlaseni zahrnuiji:

S ucinnosti od fijna 2020: Pfenosné ovladaci terminaly s tfipolohovym
aktivacnim zafizenim (3PE TP) a standardni pfenosné ovladaci panely.

S ucinnosti od kvétna 2021: ZlepSeni specifikace UR10e na maximalni
uzitecné zatizeni 12,5 kg.

Model
a
Vyrobni Cislo

Roboty e-series e se stfidavymi nebo stejnosmérnymi OEM ovladadi:

UR3e OEM AC, UR5e OEM AC, UR7e OEM AC, UR10e OEM AC, UR12e OEM AC, UR16e
OEMAC

UR3e OEM DC, UR5e OEM DC, UR7e OEM DC, UR10e OEM DC, UR12e OEM DC, UR16e

OEMDC
0Od XY20215000000 vyse

Tovarni variantaroke_geries 3=UR3e, 5=UR5e, 7=UR7¢, 0=UR10e, 1=UR12e, 2=UR10e

(uzitecné zatizeni 12 kg), 6=UR16epoiadoveé &islovani, které kazdy rok za&in od 0

Zabudovani:

OEM roboti Universal Robots e-Series (UR3e, UR5e, UR10e a UR16e)
mohou byt uvedeni do provozu pouze po zabudovani do kone¢ného uplného
strojniho zafizeni (robotické aplikace nebo bunky robot(), které spliuje
ustanoveni smérnice o strojnich zafizenich a dalSich platnych smérnic.

Timto se prohladuje, Ze vy$e uvedené produkty ve vztahu k danym uc¢elim vyhovuji nasledujicim smérnicim, jak je uvedeno nize:
Pokud je toto ¢astecné Uplné strojni zafizeni integrovano a stane se z néj Uplné strojni zafizeni, zodpovida splnéni vSech platnych
smeérnic, pouziti oznaceni CE a poskytnuti prohlaseni o shodé (DOC) osoba provadejici instalaci.

I. Smérnice o strojnich
zarizenich

Il. Smérnice o zafizenich
nizkého napéti 2014/35/EU

Byly splnény tyto zakladni pozadavky: 1.1.2,1.1.3,1.1.5,1.2.4.3, 1.2.5,
1.2.6,1.3.2,1.3.4,1.3.8.1,1.3.9,1.5.1,1.5.5,1.5.10,1.7.2,1.7.4,4.1.2.3,
4.1.3, priloha VI. Timto se prohlasuje, zZe pfislusna technicka dokumentace
byla zpracovana v souladu s €asti B pfilohy VIl smérnice o strojnich
zafizenich.

Odkaz na smérnici LVD a harmonizované normy uvedené nize.

Odkaz na pouzité harmonizované normy podle €l. 7 odst. 2 smérnic MD a LV a ¢lanku 6 smérnice EMC:
(I) EN ISO 13732-1:2008 dle potreby, (1)(Il) EN 60204-1:2018 dle potieby, (II) EN 60664-1:2007, (I1) EN 61140:2002/A1:2006

Odkaz na jiné pouzité technické normy a technické specifikace:
(1) 1ISO 9409-1:2004, (1) EN 60320-1:2021, IEC 61784-3:2010 [SIL2]

Vyrobce nebo jeho zplnomocnény zastupce preda pfislu§né informace o neliplném strojnim zafizeni na od{ivodnénou zadost
vnitrostatnich organt. Schvaleni systému komplexniho zajisténi kvality upozornénym organem Bureau Veritas: Certifikat ISO
9001 #DK015892 a certifikat ISO 45001 #DK015891.
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16. Certifikaty

Popis

Certifikace

Certifikace
dodavatelu
tretich stran

Certifikace
zkousSeni u
vyrobce

Prohlaseni v

Certifikace tretich stran jsou dobrovolné. V ramci zajisténi co nejlepsich sluzeb pro
integratory robotd se spole¢nost Universal Robots rozhodla své roboty certifikovat v
nasledujicich uznavanych zkuSebnich ustavech.

Kopie vSech certifikatl naleznete v kapitole: Certifikaty.

Roboti UR Fady e-Series vyhovuji metodam
fizeni CHINA RoHS pro regulaci znecisténi
elektronickymi informac&nimi produkty.

CHINA
RoHS

od Universal Robots splnuji pozadavky danské normy
ISMPM-15 pro vyrobu dfevéného obalového materidlu a
jsou znaceny v souladu s timto systémem.

Prostredi

-k. Dle udaju nasich dodavateld, pfepravni palety pro roboty
A

Roboty e-Series od spole¢nosti Universal Robots jsou
. podrobovany prabéznym internim testim a zkouskam v
Universal L, .
ramci vystupni kontroly.
Robots . ! ol vy vy o
Procesy zkou$eni UR jsou pribézné pfezkoumavany a
zlepSovany.

Prestoze jsou smérnice EU relevantni pro Evropu, nékteré zemé mimo Evropu uznavaji

souladu se a/nebo vyzaduji prohlaseni EU. Evropské smérnice jsou k dispozici na oficialnich
smérnicemi strankach: http://eur-lex.europa.eu.
EU Podle Smérnice o strojnich zafizenich jsou roboty Universal Robots ¢aste¢né
dokon&enymi stroji, a proto na nich nesmi byt umisténa znacka CE.
Prohlaseni o zaclenéni (DOI) podle Smérnice o strojnich zafizenich najdete v kapitole:
Prohla3eni a certifikaty.
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1/. Certifikaty

Cina RoHS

Management Methods for Controlling Pollution
by Electronic Information Products

Product Declaration Table For Toxic or Hazardous Substances
R EEAETYRFITEIHMRSEMIAER

PmdN:‘:\/ePa” Toxic and Hazardous Substances and Elements
A EEAEDRATE
2 | & [ 7 | smmx | ZA-FH
0 ) Hexavalent ; Polybrominated
Mercury | Cadmium ) Polybrominated | .
Lead (Pb) (He) (cd) Chromium biphenyls (PBB) diphenyl ethers
5 (Cr+6) . (PBDE)
UR Robots
HEBEA  EXRRG
UR3/UR5/UR10/
UR3e/URSe / X 0] X 0O X X
UR10e UR16e/
UR20/ UR30

O: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in all of the homogeneous materials for this part is below the limit
requirement in SJ/T11363-2006.
0: RRZBEBBEYREZE GBI RM RPN Z BI9TES)/T 11363-2006 W EHIREERIUT -
X: Indicates that this toxic or hazardous substance contained in at least one of the homogeneous materials used for this part is above
the limit requirement in SJ/T11363-2006.
X: RIRZASAENREMEZBENE IR R P2 EBUS)/T 11363-2006 1 EHREEK -

(WIS - RIBSEFRER N ERPIT X BB ARRE T — AR - )
Items below are wear-out items and therefore can have useful lives less than environmental use period:
THIMEZRERAMENNBRFESH UERTEARRSMN TR E Y ERNE:
Drives, Gaskets, Probes, Filters, Pins, Cables, Stiffener, Interfaces
BFIRThER, BB, 1FE, IR, BIE, 4148, AR, 0
Refer to product manual for detailed conditions of use.
FAERBERIERE AT
Universal Robots encourages that all Electronic Information Products be recycled but does not assume responsibility or liability.
Universal Robots &% fifl [ 4 B 18 MR FBFR B AU B F15 277, 18 Universal Robots RO SIS N H
To the maximum extent permitted by law, Customer shall be solely responsible for complying with, and shall atherwise assume all liabilities that
may be imposed in connection with, any legal requirements adopted by any governmental authority related to the Management Methods for
Controlling Pollution by Electronic Information Products (Ministry of Information Industry Order #39) of the Peoples Republic of China otherwise
encouraging the recycle and use of electronic information products. Customer shall defend, indemnify and hold Universal Robots harmless from
any damage, claim or liability relating thereto. At the time Customer desires to dispose of the Products, Customer shall refer to and comply with
the specific waste management instructions and options set forth at www.universal-robots.com/about-universal-robots/social-responsibility and
www.teradyne.com/company/corporate-social-responsibility, as the same may be amended by Teradyne or Universal Robots.
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